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GEREKLi MALZEMELER:

Not: Malzemeleri devrenizi tasarladiktan sonra temin etmeniz sizin yararimza olacaktir.
1 Adet 7400 (Dort adet 2 girisli VE DEGIL (NAND) kapis1)
1 Adet 7402 (Dort adet 2 girisli VEYA DEGIL (NOR) kapisi)
1 Adet 7404 (Alt1 adet tersleyici ( Inverter))

1 Adet 7408 (Dort adet 2 girisli VE (AND) kapisi)

1 Adet 7432 (Dort adet 2 girisli VEY A (OR) kapisi)

1 Adet 7486 (Dort adet 2 girisli Ozel-VEYA (XOR) kapisi)

1 Adet Buzzer

4 Adet Yesil LED

1 Adet Kirmizi LED

5 Adet 330 Ohm Direng

GENEL BILGI:
HAREKET SENSORLERI

Hareket sensorleri; hareket eden nesneleri algilamaya yarayan elektronik elemanlardir.
Hareket sensorleri genellikle, otomatik 151k kontroli, hirsiz alarm sistemleri, akilli ev sistemleri, agilir
kap1 sistemleri, harekete duyarl spor aletleri gibi sistemlerde yaygin olarak kullanilmaktadir.

Hareket sensorlerinde dort degisik tipte sensorler kullanilmaktadir.

1-) Pasif Kizilotesi (PIR)

Pasif kiz1l6tesi sensorler, insan viicudunun hareketi esnasinda ortaya ¢ikan sicaklik
degisikligine bagl olarak yaydigi kizil6tesi 1sinlart algilayarak hareketi algilar. Sensorler tarafindan
herhangi bir enerji emilimi gergeklesmez, bu yiizden pasif kizilétesi sensor olarak adlandirilirlar.

2-) Ultrasonik Sensorler
Insan kulaginin algilayamayacagi frekansta ultrasonik ses dalgalar1 ile nesne hareketini
algilayip tepkisini 6lcebilen sensorlerdir.

3-) Mikrodalga Sensorler
Mikrodalga sensorler elektromanyetik titresimler gondererek, hareket eden cismin frekansta
(Doppler) yarattig1 degisimleri olger.

4-) Tomografik Hareket Algilayici

Tomografik hareket algilayici sistemler agdaki diigiimler {izerinden gegen radyo dalgalarinin
dagilimini algilar. Genis alanda hareket algilamasi yapabilir; duvar ve benzer engellerden algilama
yapabilir.
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Bir alarm sistemi 4 tane hareket sensoriinden olugsmakta ve herbir hareket sensorii hareketi
algiladiginda mantik 1, hareket olmadig1 zaman mantik O bilgilerini tiretmektedir.

Olusturulmak istenen alarm sisteminde; 2 veya daha fazla hareket sensoériinde hareket
algilandiginda alarmin 6tmesi istenmektedir.

Yukarida verilen bilgilere gore;

1.

Hareket sensorii yerine anahtar kullaniniz hangi sensoriin aktif oldugunu gostermek icin
giriglere yesil led baglaymiz.

Alarm sistemini olusturmak i¢in kirmizi led ve buzzer kullaniniz.

Istenilen sistemi olusturmak i¢in dogruluk tablosunu olusturunuz .

Elde ettiginiz fonksiyonu Karnaugh haritas1 kullanarak sadelestiriniz.

Buldugunuz fonksiyonu mantik kapilar1 yardimu ile proteus iizerinde kurarak gozlemleyiniz.

Yukarida ki adimlart laboratuvar ortaminda devre olarak kurunuz. Elde ettiginiz gozlemleri
proteus sonuglart ile karsilastirarak raporunuza ekleyiniz.
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Tablo 1 : Dogruluk Tablosu
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