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UYARI

Bu deneyde yapilacak uygulamalarda, bilgisayar iizerinden devreyi beslemek, uygulama
aninda olabilecek bir besleme hatasi gibi durumlar bilgisayarimzin ana kartinina zarar
verebilir. Bu sebeple Arduino’yu devreye baglamadan 6nce programlamamzi ve devreyi
harici bir adaptor veya pil ile beslemenizi tavsiye ederiz.

1.Deneyin Amaci
Arduino tizerinden bir PWM sinyali iireterek motor kontroliiniin ger¢eklesmesi
2.Hazirhk Calismasi

Asagidaki terim ve kavramlar1 arastiriniz. Raporunuza eklemek {izere arastirma
sonuclarinizi diizenli ve anlasilir bir bi¢imde not ediniz.

e Darbe Genlik Modiilasyonu (Pulse Width Modulation -PWM) nedir?

¢ DC Motor nedir? Yapisi ve ¢alisma prensibini aragtiriniz.

e Motor siiriiciisii nedir?

e [293D Entegresinin baglanti semasini arastiriniz ve deneyde kullanmak iizere not
ediniz.

e Arduino ile sik¢a kullanilan motor tiirlerini arastriniz.

3.Gerekli Malzemeler

e Ardunio Uno Gelistirme Karti

e 9V DC Motor

e OVPil

e [.293D Motor Siiriicii Entegresi

e 1N4007 diyot

e 3 adet 1k Q direng

e 3 adet push button

e Kirmizi, Sar1 ve Yesil Ledler (1er tane)
e 3 adet 220Q direng

4.Deneyin Adimlan

e Motor siiriiciisii, motor ve Arduino arasindaki gerekli baglantilar1 yapiniz.

e 3 adet push butonu hiz arttir, hiz azalt ve motor donme yoniinii degistir olacak sekilde
ayarlayiniz.

e 3 adet farkl renkteki ledi uygun sekilde konumlandiriniz.

e Direnclerini degerlerine gore uygun sekilde led ve butonlar ile kullaniniz

e 1N4007 diyotu motor iizerinde olusabilecek gerilimin geri donmesini engellemek i¢in
pozitif ucuna baglaymiz.

e Butonlar1 asagidaki 6zelliklerde programlayiniz,
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o Hiz arttir: Her basildiginda, hiz mevcut hizindan %10 fazla olacak sekilde
arttirllacak. Maksimum hiza ulasinca Yesil ve sar1 ledler sabit kirmizi led
yanip/sonecek sekilde programlanacaktir.

o Hiz azalt: Her basildiginda, hiz mevcut hizindan %10 az olacak sekilde
azaltilacak. Minimum hiza ulasinca Yesil ve sar1 ledler sabit kirmizi led
yanip/sonecek sekilde programlanacaktir. Ledler yandiktan sonra 2 kez {ist iiste
basildiginda motor duracaktir.

o Motor yon degistir ve baglat: Motor ilk kurulum olarak saat yoniinde donecektir.
Motor duruken ilgili butona tek basis ve iki kez basis 6zelligi programlanmali,
tek basis saat yoniinde, 2 basis aninda saat yoniiniin tersine donmelidir. Motor
calisma esnasinda ise butona tek basis ile motor durarak ¢alisma yoOniiniin tersine
donecektir. Calisma hizi olarak motor durmadan 6nceki son hizda ¢alisacaktir.

e Ledler ise yukarida bahsedilenlerden hari¢ olarak, motor hizinin minimum ile %20 ve
%80 ile maksimum hiz araliklarinda kirmizi led, %20-%80 hiz araliginda yesil led
yanmalidir. Motor saat yoniinde doniiyosa sar1 led sonmeli, saat yOniiniin tersine
doniiyorsa sar1 led yanmalidr.

Genel Uyarilar

v' Sizden deneyin adimlar1 kisminda istenilen adimlar1 Ardunio programini kullanarak
hazirlayimmiz. Hazirladigimiz programa uygun agiklamalar1 ekleyiniz. Kodlariniz
anlasilabilir olmalidir.

v Olusturdugunuz devreye ait semay1 AutoCad, Proteus gibi ¢izim programlari ile gizerek
raporunuza ekleyiniz.

v' Raporunuz anlasilabilir ve diizenli olmalidir. Birbiri ile aymi hazirlanmis rapor ve
devreler kopya sayilarak degerlendirilmeye alinmayacaktir.




